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ATTENZIONE! 
LE APPARECCHIATURE ELETTRICHE POSSONO  

 COSTITUIRE CAUSA DI PERICOLO PER COSE E PERSONE 
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DICHIARAZIONE DI CONFORMITAí 
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���
� ����� 	� ����
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 �������������������������
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 �������������������������
• ������ ��������� �
��
�������� ���� �� ��������������������������
• ����
� 	�� 
� �
������ 	� ��

���� ���� �� !� �����������������������
• ����
� 	�� 
� �
������ 	� �������" ���� �� !� �����������������������
• ��
��#���� 	�� ��
� �������� ���� �
 �$�����������������������
• �������##�#���� 	���%������ 	�  ��� ���� �& '
 �����������������������
• �������##�#���� 	�� 	�����( ���� �� ��������������������������
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4.5. Indice analitico di programmazione 
• �������#����  ��#���� ��������� ���� ���
���� ���� �� 	� �����������������������
• �������#���� 	���� ���
���� 	�� !���� )*���+ ,-. ���� �� 	� �����������������������
• /00��1�2��3 ��� ��	� ���
� �� ��
����
� ���� �$ /
 �����������������������
• /00��1�2��3 ��� ��	� ���
� �� ��
����
� ���� �$ /4 �����������������������
• /00��1�2��3 ��� ��	� ���
� �� ��
����
� ���� �� �$ �����������������������
• /00��1�2��3 ��� ��	� ���
� �� ��
����
� ���� �& '4 �����������������������
• /00��1�2��3 ��� ��	� ���
� �� ��
����
� ���� �� 	4 �����������������������
• /00��1�2��3 ��� ��	� ���
� �� ��
����
� ���� �� 	& �����������������������
• /00��1�2��3 ��� ��	� ���
� �� ��
����
� ��������� ���� �4 +� �����������������������
• /00��1�2��3 ��� ��	� ���
� �� ��
����
� ��������� ���� �& '� �����������������������
• ������ 	�� ��
����
� ���� �4 +
 �����������������������
• ������ 	�� ��
����
� ���� �4 +� �����������������������
• ��������#����  ������� 5 ��	 .  �
*
�	5 ���� �$ /4 �����������������������
• ����
���� 	� �������" � 	� ��

���� ���� �� !6 �����������������������
• ��

���� �������� ���� �
 �4�����������������������
• ��

���� 	� ����� ���� �
 �7�����������������������
• �������� 	�
������� ������ 	� �������" 8	 ���� �7 �� �����������������������
• ��������  ���
� ����� ����� ������� 	� 
��
��#���� ���� �7 �� �����������������������
• ��������  ���
� ����� ����� ������� 	�
������� ���� �7 �
 �����������������������
• �������� �9� ���� �
 �
�����������������������
• �������� �����
��� ������ 	� �������" 8� ���� �7 �7 �����������������������
• �������� �����
��� ������ 	� ��

���� �	: 8�;�	 ���� �$ /7 �����������������������
• �������� �����
��� ������ 	� ��

���� �<: 8�;�< ���� �$ /� �����������������������
• �������� �
���
#������ ������ 	� �������" 8' ���� �7 �6 �����������������������
• �������� �
���
#������ ������ 	� ��

���� �	: 8';�	 ���� �$ /6 �����������������������
• �������� �
���
#������ ������ 	� ��

���� �<: 8';�< ���� �$ /� �����������������������
• 	�
�#���� ������� �������� ����	�
 �������� ���� �� �� �����������������������
• ����
����� 	�� 
� �
������ ��������� ���� �
 �������������������������
• ������
� ���������� � ���#����##�#���� ���� �4 +6 �����������������������
• ������
� ���������� � ���#����##�#���� ���� �4 +7 �����������������������
•  ��#���� 	���%���
���� =�� 2� ���� �4 +� �����������������������
• �������#���� �������" ���� >	����� � ����"? ���� �4 +& �����������������������
• �������#���� �������" ���� >�������� � ���������? ���� �4 +4 �����������������������
• ������� ��
� ����	�
 �������� ���� �� �� �����������������������
• ��	��� �� ��
����� ��

���� 	�� �� �*�
� ���� �& '& �����������������������
• ��	�
�##� ���#���� ��
 ��������#���� ��
���� ���� �� �& �����������������������
• ����
����� 	����  ��� 	� �����#� 	�� ����
� ���� �4 +$ �����������������������
• ����
����� 
� �
������ 	� �������" � 	� ��

���� ���� �� !
 �����������������������
• ������ 	���� ��

���� 	� ����� ��� ���
���� 0'=@A.76B ���� �
 �&�����������������������
• ������ 	���� �������" �����
�
�� �� ����
���� 	� ��

���� ���� �� !$ �����������������������
• ������ 	���� �������" �
�
�� �� ����
���� 	� ��

���� ���� �� !� �����������������������
• ������ 	���� ���� �� ����� �
�
�� �� ����
���� 	� ��

���� ���� �� !� �����������������������
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Norme di sicurezza 

1. Norme di sicurezza 
1.1. Prescrizioni 

Simbolo di segnalazione pericolo 
E����� ������� ����� 
���
���� 	��� �� 
��+��	� �� 
������� 	���� ��
�� 	�
����
�##�: ��� ���������� 
���+� 
���	��: ��
����� 	� ���� � 	� ������� ����
��
�����
F�� ����������
� 	����� ������
�� ��� ��
����� ���� �
���
�#���� � 	�����
�
�������
�� ��������������� ���� �����##���
��
 
Avviso presenza tensione 
E����� ������� ����
�� �%�����##���
� - ����������
� 	� �
����
� ��
������
�
�����#���� ��
 �� �
����#� 	� �������� ��
������� > ��� � �76B	�?�
)� 
�������	� 	� ������
� ����
� �%�#��������� 	���� 
��� 	�
��������#����: �
��� 	� ����
�
� ����%�#��������� �������
 
Attenzione 
E����� ������� G �
������ �� ����� � ����� ��
������
����� ����
������
�% 
���
���� 	��� �� �����	��� ���	��#��
� �������� �����: �
���
�#����:
��	���#���� � �� ��

���� �
���	�
� 	� �����#���� 	� ���� ���� 	� ����
����� �
	� �
����#���� 	� 	���� � �������� � �#����������

1.2. Norme generali di sicurezza 

Oltre a quanto prescritto dal manuale, osservare attentamente le 
vigenti norme di sicurezza ed antinfortunistiche per la prevenzione 
degli infortuni e la prevenzione dei rischi residui! 
 
'
��� 	� <�������� ����
����� �� ��
�� �����
��+� � ��������+�: G ���������
	������
�
� �%��������#���� ��� 	���%�#��������� �+� 	���%���������

Prima del montaggio e della messa in funzione  
 Ë necessario prendere visione di tutte le prescrizioni  

 contenute nel presente ma nuale! 

�����������
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MENU’ 

����

: 
A0: costante proporzionale anello di corrente Id, KP_Id  
A1: costante integrale anello di corrente Id, KI_Id  
A2: costante proporzionale anello di corrente Iq, KP_Iq  
A3: costante integrale anello di corrente Iq, KI_Iq  
A4: ATTENZIONE: Non modifica re il parametro  
A5: ATTENZIONE: Non modificare il parametro  
A6: moltiplicatore KP_Id  

���������� �� ����
� 	� 8';�	 ��
 7 H 766
A7: moltiplicatore KI_Id   

���������� �� ����
� 	� 8�;�	 ��
 7 H 766
A8: moltiplicatore KP_Iq  

���������� �� ����
� 	� 8';�< ��
 7 H 766
A9: moltiplicatore KI_Iq            

���������� �� ����
� 	� 8�;�< ��
 7 H 766

 

Messa in funzione e taratura 
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L1:  riferimento analogico o digitale  
63 
� �
������ ���������
73 
� �
������ 	�������

       ��� ���� ��� !7A6: ������� � 
� �
������ 	� �������" � 	� ������
���������: ���
������ ������� <����� 	������� ����������� ��� �
��
����
� !� �	 !��

L2:  valore de l riferimento di velocit‡  
       63 
� �
������ 	� �������" ������� ��������

463 
� �
������ 	� �������" #�
�
��3 
� �
������ 	� �������" ������� ��������

L3:  valore del riferimento di corrente 
       63 
� �
������ 	� ��

���� ������� ��������

463 
� �
������ 	� ��

���� #�
�
��3 
� �
������ 	� ��

���� ������� ��������

L4:  inversione dei riferimenti di velocit‡ o di corrente 
       63 
� �
������ 	� ��

���� � 	� �������" 	�
����

73 
� �
������ 	� ��

���� � 	� �������" ������
L5:  limite di  corrente interno o est erno 

63 ������ 	� ��

���� ����
��
73 ������ 	� ��

���� ����
��

L6:  riferimento di corrente in modo comune o differenziale  
63 
� �
������ �� ��	� ������
73 
� �
������ �� ��	� 	�  �
��#����

 
L7:  limitazione della velocit‡ oraria in controllo di corr ente 
       ��
����� 	� ������
� �� �������" 
������� � ��
����
� +4 � +& 	��

I����%�4J
63 6K ������� ������#���� 	� �������"
463 46K 	��  ��	� ����� ��������� ��� � ��
����
� +4-+&
$63 $6K 	��  ��	� ����� ��������� ��� � ��
����
� +4-+&
��3 766K 	��  ��	� ����� ��������� ��� � ��
����
� +4-+&

L8:  limitazione della velocit‡ antioraria in controllo di corrente L
��
����� 	� ������
� �� �������" 
������� � ��
����
� +4 � +& 	��
I����%�4J
63 6K ������� ������#���� 	� �������"
463 46K 	��  ��	� ����� ��������� ��� � ��
����
� +4-+&
$63 $6K 	��  ��	� ����� ��������� ��� � ��
����
� +4-+&
��3 766K 	��  ��	� ����� ��������� ��� � ��
����
� +4-+&
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!% ��������#���� 	�� =/@8 	��� ����
� �  ������� ���� 	� ��
������
�		���
���: <���� ����� � ����
�##����

����
����� � ��	� ��+� �  ������� ��� =/@8 ��� ���������� �	 �������
�:
�����
���� �� 	���	��#� 	���� ��
��#���

@�� �%������������� ���� 
��� 	�� =/@8: � ���������� 	���� ��
�� 	� �����#�
�	 ������ �������� 	���� ��
�� 	� ����
���� ��
���� ����� ���������

�� �������� ��� <����� �������� ��M 	���
����
� ��
����� 	� ����N

�����
� �%�#��������� 	���� 
��� 	� ��������#���� �
��� 	� 
������
��
>�������	� �  ������� � 	������
��	� �%����

����
� �
��������?�

C��� ���
� ����� ��������: �������
� ��
 ������ 4 ������ �
��� 	� ���
�

�
�%�#��������� ����
��� ��� ���	������
� ������� ����
� �
������ ��������
 ��� � �76B	� �+� 	��
���� ���
���
�� ���
���
�� �������� 
������
��

!%�#��������� G 	����� 	� �
���#���� �����
����+� �+� �� 	���������� �� ����
	� ��������: 	� ���������#� �� ����
� 
������ ��� ����
������L <����� �� ��M
�����
� �%�

���� � �� ����  ���� >��
 �� ����� 	���
������ 	�� ���� 	�
��������?�

�� ������ ��
������#� �%�#��������� ���
���� 
���
��
� ���������������
<���	� �� 
���	�� ���� ����� 	�� �������
C� ���������#�: ������ ������� ���
����
� ����
� 	���������� � 	���
����
�
����	����	� �%���������" 	�� ��
�������

'�
 ���� ���������": �%�����##���
� 	��
" ������
� �%��������#����
���%�#��������� � ���%�������� �� ��	� �+� �� ����
� ��� �� ����� 
������
�
������������� � �
���	�
� ���� ����������" ����� �
��
����#���� 	��
����
�����

F�� �������� ��
����� 	�� =/@8 	����� ����
� ����
� ��������� � ��

�
�����	� �� ���
�#���� 	�� �
������ ��������

�� �
������ ������� 	%���
�#���� 	��� ����
� �����: ����
��� �	 ����
����
	�� ��
������ 	������� ���%��� 	���� �#���������� �� ���� 	� 	���� ���
�����
� � ��������
� �� ����
����
��
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!� 	���� 	������ ���� 
������������" ��
 �� ��
� ���
�� 	� ��� ��#��������� �
	���� 	� <�������� ����
� 	�
������ 	���� ������� ����
���#� 	� <�����
������� ��� �
������ ��������

��� ��
�����
� ��� �������� 	� �������� ������
������ 	�� �
�	����: �� 	����
�� 
���
�� �� 	�
���� 	� ����
��
� �� ��	� ��+� 
������� �������
�� ��
������
������ 	�� �
�	���� ������ ���+� �� ��� 	���
���� ��� �
������
��������
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MENU’ 

����

: 
P0:  offset trasduttore corrente Iu  

63 �  ��� ������� ��������
463 �  ��� �����
��3 �  ��� ������� ��������

 
P1:  offset trasduttore corrente Iv  

63 �  ��� ������� ��������
463 �  ��� �����
��3 �  ��� ������� ��������

P2: offset riferimento  di velocit‡  
63 �  ��� 	� 6:&K �� ����� �
�
��
463 �  ��� �����
��3 �  ��� 	� 6:&K �� ����� �����
�
��

P3: offset riferimento di corrente  
63 �  ��� ������� ��������
463 �  ��� �����
��3 �  ��� ������� ��������

P4: Visualizzazione dellíangolo di fase  
P5: ATTENZIONE: Non modificare il parametro  
P6: indica la versione corrente del software  
P7: limitazione della velocit‡ nominale i n percentuale rispetto al 
parametro h5/h6 ìMENUí F5î in senso orario con il controllo di co r-
rente (vedi esempio 2 a pag. 44)  
           63 6K 	���� ������#���� 	� �������"

��3 766K 	���� ������#���� 	���� �������"  
P8: limitazione della velocit‡ nominale in percentuale rispetto al 
parametro h5/h6 ìMENUí F5î in senso antiorario con il controllo di 
corrente (vedi esempio 2 a pag. 44)  
           63 6K 	���� ������#���� 	� �������"

��3 766K 	���� ������#���� 	���� �������"
P9: ATTENZIONE: Non modificare il parametro  
 
MENU’ 

����

: 
L0:  controllo di velocit‡ o di corrente 
      63 ����
���� �� �������"

73 ����
���� �� ��

����
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MENU’ 

����

: 
h0:  ìFasatura automatica e inizializzazioneî  

63 ��� ������� �%���#����##�#����
73 ������� �%���#����##�#����

h1:  ìFasatura automatica e inizializzazioneî  
63 ��� ������� ��  �����
� ����������
73 ������� ��  �����
� ���������� ���� �� +6A7

h2:  funzione dellíingresso REF ON  
63  ��#���� 	� �������#���� ����	�
	
73  ��#���� 	� �������#���� 	�� 
� �
������ �� �������� �� ��
�.

���
� 	�A� 	�� I����% �&J
h3:  rampa di decelerazione allíintervento degli allarmi ìAL07î e 
       ìAL03î  
       63 ������ ��� 
���� 	� 	�����
�#���� ��� �� ����� �
�.

�
�������� 	� 6.
 ���� ��� �� ��
����
� I	�J 	�� I����%
��J: ����  ��� 	���� <���� �� ��
� �� �������� 28 ����
��

73 �� ��
� �� �������� 28 ����
�� �	 ������ ��� 
���� 	�
	�����
�#���� ��� �� ����� �
��
�������� 	� 6.
 ����
��� �� ��
����
� I	�J 	�� I����% ��J

 
h4:  blocco dei parametri  
       63 ��� +�A&�: �� ������� �� ����������" 	� ��	� ���
� ����� � ��
�

���
�
63 ��� +�A��: �� �������� �� ����������" 	� ��	� ���
� ���� � ��.


����
� 
������� ���%������ 	� ��

���� >���� �$?
73 �� �������� �� ����������" 	� ��	� ���
� ����� � ��
����
�

h5:  impostazione della velocit‡ nominale in migl iaia e centinaia  
h6:  impostazione della velocit‡ nominale in decine e unit‡  
       �������3 ��
 �������
� �666
��

+4 A �6
+& A 66

h7:  blocco dei parametri (vedi parametro h4)  
h8:  inversione delle  fasi di potenza del motore; ��
����� 	�


�������
� �� ����� ������� 	����  ��� 	� �����#� 	�� ����
� ���#�
����
��
� � ����
63 ����	�
	 /��

73 ����
�����

h9:  ATTENZIONE: Non modific are il parametro  
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2. Descrizione generale 
2.1.  Descrizione prodotto B17 Digital 

�� �����
����
� 	���� ��
�� D7� C������ G �� �#��������� �������	���
��	�
�#������ � <����
� <��	
���� ��
 ����
� D
��+���� /@ ��� 
��
��#����
	� ����	�
�
!� ���	�� 	� �����#� � '�*�
 ��� �� � � ����� � �	
��
�� 	� ��� ��� ��

��� �	 ����

�	���� ��� 
� ����� ��
�� 
�
��� 

 �	
��
��	� �	 �	���
	 �

���	  ��!������	 ��� �
�  �
 ��" 
 �#$�� ��!�  	
�� �	��	� �� ��� �
�	��	

�	�
�	��� � ����!�
� ����

�	�% �	 &���	��
�����'

����

DWN

SET

UP

5 7  m m
( 2 .2 4 )

DWN

����

UP

SET

.

7 5  m m
( 2 .9 5 )

�
�
�
���

�
�
	
���




Versione Standard Booster System

Modello Alim. Vdc Min / 50-60 Hz Alim. Vdc Max / 50-60 Hz 

B17 A60 24 80 

B17 B 140 40 180 

B17 C200 75 275 

B17 D300 130 370 

����

	 �	 �"( )	�	�

 �	 ���	*	
	+
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�
�
	� �	 �"( )	�	�

 �	 ���	*	
	+

• ��� 
� ��� 	��	 �	 	����  � 	� 

����
�
  � ,-.�� !����� �
�' /'0'

1)	��� 	��
����� ��
 &���
���� �	 

	����
�	���2'

 
Caratteristiche principali: 
• -
�	���	�� "#�� �'

• ��������

� �	 ��	�	�% �	 	��	��� � �	  ����
��	� �
 "�3 
 4#3  ���


������ 
'

• 5����
 &���
�� 6����
'

• �����
��	
 
 ����
��	�  ����&	�	

�'

• 7
������
  �
��
��+ "/�6'

• 7
������
 ��� ��� 58 ���+ "(�6

• �� � 15�-$)-,)2+ 9#4 ��'

• �� � ��� ��� 58 ���+ "��" ��'

• ������
���
 �	 	��	���+ �:0�;. < ������
���
 �	  ����
��	�+ <"�:(�;.'

• �����&
��	
 ������� -��=75// �	&&�����	

� � 	� ���� ������ 
 #> �

�6�(�(/ 
 "�>  � �	��	� �
'

• ,�
�	��� �	 !�
��	�% �
 �� �
!��'

• 6��

�	��� ������� ��� �	!	 	��	 "<"�9'

• �
��
 �	 ����  ������ 	
 ������ �	 ��
	 ��
 ������+ � ��
	 ? " �
��
@ 0

��
	 ? � �
����@ = ��
	 ? / �
����A'

• �
��
 �
  
��� 
��

� �	 �������� �'#B��'

• �	���������

��� /�*	� ,�5.'

• � �

����� �

!
�	�� Cdisponibile solo per la versione D300 A'

• �����&
��	
 �����
��
*	
� ,5�/� � ,509#'

• 5	 ���
 �	 �� 	�	��
����� 
 *����'

Taglie Corrente nominale 
Arms      

  Corrente picco 
Arms 

Tempo di picco 
I²t in s 

2 / 4  2 4 2 

4 / 8  4 8 2 

8 / 16  8 16 2 

10 / 20  10 20 2 

14 / 28  14 28 2 

20 / 40  20 40 1 

25 / 50 25 50 1 
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MENU’

������

E1:  corrente di picco; ��&	�	 �� 	� 3 

 �������� �	 �
�
	


�� 	�	!
 
���  
 �

 ��	!�� 
�+ �3 ��


 �
�
	


44+ "��3 ��


 �
�
	


E3: taratura tempo  di intervento I xt;��� ���� �	 &���	�� 

 ������ 



�������� �	 �	��� ��� �� ����� 	� &���	��� ��


 &��D����


�
����	�
 C&���	��� 
	��
�� ��
 � � "=��A

E4: costante I≤t; ��� ���� �	 &���	�� 

 ������ 

 �������� �	 �	���

	��� �
�
 ��� 	 �
�
����	 6" ��� �� ����� 
	�	�
�� 	� &���	��� ��


�	�� �	 ������

E5: corrente nominale; ��&	�	 �� 	� 3 

 �������� ���	�

� �	 �����


	 !

��	 �	 �	��� 	��� �
�	 ��	 �
�
����	 6"

�+ �3 �������� ���	�

� ��




44+ "��3 �������� ���	�

� ���

� 



 �������� �	 �	���

 
E6: limitazione della corrente di picco  con ingresso TPRC = -10V 
      (vedi ìcontrollo di velocit‡ con riferimento analogico differen
      ziale o in modo comune e limitazione della corrente commuta
      bile tra due valoriî a pag. 33)

�+ �3 ��


 �������� �	 �	���

44+ "��3 ��


 �������� �	 �	��� 
 
 
 
 
 
E7: tempo di stop

�+ �  �����	

44+ 0  �����	  
E8: variazione dei  giri nominali; ��� ���� �	 !
�	
�� 	 �	�	 ���	�

	

�	 ����� 
 D��

	  �
��	��
�	 �

 �	�� �	 ������ 	��� �
��

�+ ���

� � �
��	��� 

 E"�3 �	 ����� 
	 �	�	 ���	�

	

#�+ �	�	 ���	�

	

44+ ���

� � �
��	��� 

 F"�3 �	 ����� 
	 �	�	 ���	�

	

E9: escursione del  riferimento analogico; ��� ���� �	 �
��	������ 	

�	�	 ���	�

	 ��� �� 	����  � 
�

��	�� �	���� � ���

� 
 "�>

9�+ 9>?&����  �


 !�
��	�%

44+ "�>? &����  �


 !�
��	�%

 I picco 

 100 
x valore di limitazione tra 0 e 100  
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MENU’

������

d0: rampa di accelerazione; ����� 	��	��
�� ��� ����
�� 	
 ������

�



 !�
��	�% ���� 



 !�
��	�% ���	�

�

�+ �� �
��


#�+ "  ������

44+ 0  �����	

d1:  rampa di decelerazione; ����� 	��	��
�� ��� ����
�� 	
 ������

�



 !�
��	�% ���	�

� 



 !�
��	�% ����

�+ �� �
��


#�+ "  ������

44+ 0  �����	

d2: rampa di decelerazione dopo  lí intervento di un  allarm e; �����

	��	��
�� ��� ����
�� 	
 ������ �



 !�
��	�% ���	�

� 
 !�
��	�%

� ���� 
G	����!���� ���
	 



��	 �
  	�
 ������
���
 ������ �


�	��
����� � 


G	����!���� �	 ��� ��	 7	�	� 5H	��� F:<

�+ �� �
��


#�+ �  �����	

44+ 0  �����	

d3: abilitazione  fu nzioni associate agli  ingressi Limit Switch +/ - 
       �+ ��  ��
 &���	��� 
  ��	
�
 
�
	 	����  	 7	�	� 5H	��� F:<

"+ 
*	
	�
�
 &���	��� 7	�	� 5H	���

�+ ������

� 	� �������� ��� 	����  � �	&&�����	

� ��� 
	�	�


�	��� ��


 !�
��	�% �
  	�
 ������
*	
� ��
 	 !

��	 	���

 �
�	 ��� 	 �
�
����	 7(� 79 � �(� �9'

d4: segnalazione esterna intervento del relË OK allíintervento 
       dellíallarme I≤t 
       �+ 	
 ��
� I� ���  	 
���

"+ 	
 ��
� I�  	 
���

d5: ATTENZIONE: Non modificare il parametro  
d6: ATTENZIONE: Non modificare il parametro  
d7: abilitazione  ingressi  REF ON , ENABLE , LIM+, LIM - con logica 
       negativa 
       �+ 
��	�
 �� 	�	!
 ��� ,6J I$� 6$-�76� 7��F � 7��<

"+ 
��	�
 �� 	�	!
 ��� 7��F� 7��E � 
��	�
 ���
�	!
 ��� ,6J

I$ �� 6$-�76

�+ 
��	�
 �� 	�	!
 ��� ,6J I$ �� 6$-�76 � 
��	�
 ���
�	!


��� 7��F � 7��E

/+ 
��	�
 ���
�	!
 ��� ,6J I$� 6$-�76� 7��F � 7��<

$��
+ 
��	�
 �� 	�	!
+ "� K /� >��


��	�
 ���
�	!
+ � K # >��
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• ��� ���
 �	 7	�	� 5H	��� �� 	�	!� C�<5�I�A � ���
�	!� C$<5�I�A'

• )�� 	����  	 �	�	�

	 �����
��
*	
	 	� 

����
�	!
 
	 7	�	� 5H	���'

• �����  � �	 �	&��	����� �	&&�����	

� F:<"�>'

• �����  � 
�

��	�� ��� 	
 �	
��
��	� 	� �������� F:<"� >'

• )��	!
 ����	�
 �	���	�� �	&&�����	

� �	&��	����� F:< "�9µ>:;.'

• ���	���
��	� ��


 �������� ��
 ������ F:<"�> ?� �	 �	���'

• ���	���
��	� ��


 !�
��	�% ��
 ������ F:<"�>

• ��� 	��� 
� 	
	
�	
 F:<"�> �
L � �-'

• ��� 	��� 
� 	
	
�	
 ��� ������� F"�> �
L ����-'

• ��� 	��� 
� 	
	
�	
 ��� ������� F#> �
L ����-'

• )	 �

8 �	
��� �	�� ��� 
�  ���


�	��	 �	  �
�� � 



��	'

• ������	��� ����� �	���	�� ��
 ������'

• ������	��� ��� ��
 ������'

• �����	��
�	��� 	����!���� ��� ��
 
�	��
�����'

• ������	���  �!�
������
���
 ��
 ������'

• ������	���  �!�
: ���� ��� 	��� �	 

	����
�	���'

• ������	���  �!�
������
���
 
�	��
�����'

• ������	��� ��

�	�% 	�!�� 
'

• ������	��� �
��
��
 ��
�	��� �	 !�
��	�%'

• ������	��� �
��
��
  ���� �	 �


'

• ������	��� �
��
��
 ��� 	��� F-�'

• ������	��� ������ �	  ��	����
 66�,I�'

• ������	��� �-M<,6.'

• ���



��� �-M<,6.'
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��� 7	�	�<5H	��� ���������
��	'
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2.2. Descrizione targhetta B17 Digital 

7
 �
������
 �	 �������� � ��� ���� " !�
�
 	� ���	 ���!���	���� �"( )	�	�



 �
 ���������� )�$ �0 !	�'

7
 �
������
 � ����� �
 �


�  ������	 �
��	+

TYPE � 	����	&	�
�	��� ��
 �	�� �	 ��������'

���������������	���������������������������������

TIP O  C O NVE R T. A 60; B140;
C 200; D300

TA GLIA: 2 /4; 4/8; 8/16; 10/20;
14/28; 20/40; 25/50

B OO STER : B  =  
N  = 

R ETR OAZION E : 0R E = 

M O D ELLO : D  =  

V ERS ION E SP ECIALE: 

B ooster  17TE
S enza B ooster 13TE

E ncoder

D igita l

For Axor Internal 
use

��

ADJ � �� ������� ��� ��	�
� ��
 �
� � �	�	� 	�
�	� �����������	�� �� ��

�
���		� ����� ��
��	� �	����
�� �
��� ������� ��� ����� 
���
	�	� �� �����

��� ��������� �����
� ���� !�"� #$���� �� �
������% � &�������� ��		�


���
	�	� � �� 
� ��	�
� �'�
�

M O DELLO  M O TO R E
SERIE
FORM A ON DA
TAGLIA
VELOCITAí N OM IN ALE (x1000 Rpm )
TENSIONE D I P ILO TAG G IO

��������������	
��������	���

ORD � �� �
��
� ���
���� ��	�
�� 
���	��� ���� ��
��	

� ��� �
���		�� (��
�

����
� 	��� �
��
� ��
 ����	
��� 
��)���	��

����� ���	��
�	��

�	�	���	�	�

���� ����� �����

����� ��
��
�� ���� ���� 
��
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MENU’

������

c0:  numero impulsi giro encoder (migliaia, centinaia)  
c1:  numero impulsi giro encoder (decine, unit‡)  
c2:  impulsi giro encoder simulato  

� � �����	 
����

 �
�	 ���	��� ��� �	�	�� �
�

	 ��� �

� � �����	 
����

 �
�	 ���	��� ��� �	�	�� �
�

	 ��� �

� � �����	 
����

 �
�	 ���	��� ��� �	�	�� �
�

	 ��� �

� � �����	 
����

 �
�	 ���	��� ��� �	�	�� �
�

	 ��� �

� � �����	 
����

 �
�	 ���	��� ��� �	�	�� �
�

	 ��� ��

� � �����	 
����

 �
�	 ���	��� ��� �	�	�� �
�

	 ��� ��

� � �����	 
����

 �
�	 ���	��� ��� �	�	�� �
�

	 ��� ��

� � �����	 
����

 �
�	 ���	��� ��� �	�	�� �
�

	 ��� ���

c3:  direzione impuls i encoder simulato           
      �� �
���
	�� 
����

 

�����
 
�������

�� �
���
	�� ������ 
����

 ���	���

c4:  numero di coppie polari d el motore  
 
 
 
 
 
 
c6:  indirizzo stazione per comunicazione seriale  
c7:  visualizzazione del display   
      �� �

���
����
	�� 
�������

�� �

���
��� 
� �
����	 �
 
��������	 ��� ���

�� �

���
��� 
� �
����	 ��� 
������ ��������

�� �

���
��� 
� ���	�� ����� �	������ 

��������  !!���


��

�	������

�� �

���
��� 
� �����	 �
 �
�
 ��� �	�	��  �
��
�
�"����
��
�#

�� �

���
��� 
� �����	 �
 �
�
 ��� �	�	��  ���
��"��
�$#

c8:  ATTENZIONE: Non modificare il parametro  
c9:  uscita analogica programmabile  

�� ��

��� �

���
����
	��

�� �	������ �	�	��

�� �	������ �%

�� �	������ ��

�� �
&��
����	 �	������ �%

n° poli   

2  
n° coppie polari =  
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Guadagno proporzionale integrale basso. Diagrammi 

Aumentare il guadagno KP e KI fino ad ottenere una 
risposta simile a quella riportata a lato.  

 

Per ridurre l'overshoot aumentare KD fino ad 
ottenere una risposta simile a quella riportata a lato.  

 

Attenzione: non eccedere con il guadagno; puÚ 
provocare un inutile riscaldamento del motore dovuto 
alle oscillazioni sulla corre nte. 
 

 

������� ���	
��


������� ���	
��


������� ���	
��


 
 

b3:  costante filtro passa basso segnale di retroazione  
�� ��


!!����


b4:  costante filtro passa basso segnale derivativo  
�� ��


!!� ���
  
b7:  moltiplicatore costante derivativa  b2  

�	��
��
�� 
� ���	�� �
 '� ��� 
� ���	�� 
��
���	� � ( !!

b8:  moltiplicatore costante proporzionale b0 
�	��
��
�� 
� ���	�� �
 '� ��� 
� ���	�� 
��
���	� � ( !!

b9:  moltiplicatore costante i ntegrale b1
�	��
��
�� 
� ���	�� �
 '� ��� 
� ���	�� 
��
���	� � ( !!

Regole generali di taratura dell’anello di velocità 
• )� �������� �
���
�� 

 �&&����� ����
�� ��	
�
��	
�	�
	* 
�
�����	 ��


	��� 
�� �
� � ��� ��
�+���� ! �
� �	
�	 
�� &�	�����

�������
	������	* � �	 � ,����� ����� 
	���- 
�� '	��	 ������
�	 �


���� ��
�+����.

• /�� ��������� �� '���� ��

���� ����������	 �
 ���	�
�$* ���������

�� �	
�����

����

* �
�
��
�� �� �	
�����

����

	 �
�
��
�� �� �	
����� �


&
���	

��

��� 
������ �
 ���	�
�$

��

0��
�� ��
	�� ��	���� �� ������	

����� ���	�
�$ �
 �

�	
��.

• /�� �
�
��
�� �����
�
�
�$ ��������� �� �	
�����

����
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2.3.  Descrizione sistema RKB  

�� 


���� 4516 ����� �� �� �
�
�	 �
 � �� �� ��


�	 �
 � �	
�


�	����
� �� &��������. )��
���
	 
	��	
����� 7 �� 4516  468��#

�	����
	 �
 &��������. 9�
 
����


 � �� �
�
�� 
	�	 
���
����� ��� �

���	.

• :	�
���
��� � �� �	�
 ��� �;
����

	 � �;�
�
�� ��
 
�����
 ��	���
���
 ���

1.<.1. 	 
�+��� �


.

• 1	�����	�� � ��
�+���� �� �	�
 ��
�+
	 ��� 
� �	���������	 ��
 
�����



� �
 �
�
�� ��� �	�	��.

• :	�
���
��� � � �	�
 ��� 
� �	���������	 ����� &�

 �
 �	����� � �����

��

� � ����� ��� �	�	��.

• :	�
���
 �
 
����

	 ��
������
	�� ��������� ��
&�
� 	 �	�	&�
� )�")�")� �


� �	�
���	 �
 ��

� ��� 
� �	���������	 ���� '���� 

	���� �
 ��

�.

• :	�
���
��� � � �	�
 ��� �� ��������
 ��


����� �
����� �
 &�������� ���

��
	 

 ��
�
��
 ��� 
�+���  :�<�1)5:/# �	� �	����� �
 ��� 	 ���=.

m m
(INCHES)

L 2

L I N EM O T O R

+ A T
U V W

- A T

L I N E

L 1

U

M O T O R

V W

M O T O R

U V W

L I N E

L 3

R E S IS T O R
E X T.  B R A K E

R R + A T

M o rs e tte ra  a  4  p o li

M o rs e tti d i in g r e s s o
a lim e n ta z io n e  a lte rn a t a
L 1 -L 2 -L 3

M o rs e tto  d i m a ss a

M o rs e ttie ra  a  
2 2  p o li

C o n n e tt o re  v a s ch e tta
2 5  p o li m a s c h io

M o rs e ttie ra  a  3  p o li
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2.4. Dimensioni di ingombro del sistema RKB

m m
(INCHES)

Rack Dimensions  
(TE) 

A (mm)  

28 175.32 

36 215.96 

42 246.44 

48 276.92 

60 337.88 

84 459.80 

92 500.44 

Dimensioni   
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4.6. Programmazione e visualizzazione parametri 

�������� 	
���	���
 � ����� ����� ������ ������ � �	 ����	��� � �
�����	�
�
�� �!�"� � ��"����"� ��	 �"�#�"� ��$����
 � �����$$� ����!���%
& �"���"� �	 ����
 ����� ��� #
	�� ��" �!!���"� �	 ���� �"��!���	��

!
��"��
 �"� '&(')*
+ ��" �����"� �� �� ���� �		
�	�"
� �"���"� �	 ����
 ���� 
 ������*
, �!�	�
 ��
 ��� ���� �� '& � ')� �"���"� �	 ����
 ������ ��" �!!���"�

�� �� �
��
���- !
��"�������  ��
 �� �� ������
 �� . ��"����"�*
/ ��" �����"� �� �� ��"����"
 �		
�	�"
� �"���"� �	 ����
 ���� 


������*
0 �!�	�
 �	 ��"����"
 ������"��
� �"���"� ����� � !
� � ����� ���� �

������ �
�� �!�"� �	 #�	
"�*
1 ��" ���
"����"� �	 ��
#
 #�	
"� � ��  �!����� "��"���"� �����*
2 �	 ����	�� #����	����"3 �� ��
#
 �	 ��"����"
 �!�	�
4 �� �
� #��$
�


�"����� �	�"� ����� ��" �	���
 &0 ��!
���� �	 ����	�� �
"��"3 �
#����	����"� 	
 ����
 ��	 �"�#�4

) �"�����
 �	 ����
 ���� � �
� ������ �� "��
"�� �		� #����	������
��
�"�!������4

�
 �
�����	� �
�� �!�"� � ��"����"� ��		
���
������
 ��"���� �	
 ����
������
 ��	 �
�
"�4 5����� 
���
�� �� ���	��� ���$����
 �
�����$$� ����!���%
& ���
���"� �	 ��"����"
 6, ��	 ���� '0 � & � �"���"� �����*
+ ���$��"� � "��!!����"� 	
���
������
*
, �
�
 	
�!!����
�� �
�� �!�"� � ��"����"� ������"���*
/ "��
"��"� �	 ��"����"
 6, ��	 ���- '0 � 7 � �"���"� �����*
La modifica dei valori dei seguenti parametri avrà effetto sola-
mente dopo aver tolto e ripristinato l’alimentazione di potenza 
“L1-L2-L3” e quella ausiliaria “V EXT”: 
c0, c1, c2, c3, d3, d7, E7, h2, h3, h8. 

MENU’ 

����

: 
b0: costante proporzionale anello di velocit‡ KP  

7% ���4
..% ��84

b1: costante integrale anello d i velocit‡ KI  
7% ���4
..% ��84

b2: costante derivativa anello di velocit‡ Kd  
7% ���4
..% ��84  

�����������
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• ����	�� $�"
 ��!
��" ����	��
 ���� '+ !+
• ����!� 	� #�"��
�� !
""���� ��	 �
 �9�"� ���� '1 �1
• ����"���
 �����
�� ��" !
����!���
�� ��"��	� ���� '+ !1
• ��#�"��
�� ��		�  ��� �� �
����� ��	 �
�
"� ���� '0 6)
• ��#�"��
�� "� �"������ �� #�	
!��3 
 �� !
""���� ���� '2 :/
• 	����4 ��		� !
""���� �� ��!!
 !
� ��$"���� ��;<=(&7> ���� '/ �1
• 	�������
�� ��		� #�	
!��3 ����
"�"�� �� !
��"
		
 �� !
""���� ���� '2 :)
• 	�������
�� ��		� #�	
!��3 
"�"�� �� !
��"
		
 �� !
""���� ���� '2 :2
• 	����4 ��		� #�	
!��3 �� ����
 
"�"�
 �� !
��"
		
 �� !
""���� ���� '2 :2
• 	����4 ��		� #�	
!��3 �� ����
 ����
"4 ?� !
��"
		
 �� !
""���� ���� '2 :)
• 	�������
�� ��		� #�	
!��3 �
����	� ���� '1 �2
• 	�������
�� ��		� #�	
!��3 �
����	� ���� '1 �)
• 	����� �� !
""���� ����"�
 
 ����"�
 ���� '2 :0
• �
	���	�!��
"� !
������ ��"�#���#� �+ ���� '& �2
• �
	���	�!��
"� !
������ �"
�
"��
��	� �7 ���� '& �)
• �
	���	�!��
"� !
������ ����$"�	� �& ���� '& �.
• �
	���	�!��
"� @?A?� ���� ') B2
• �
	���	�!��
"� @?A?C ���� ') B.
• �
	���	�!��
"� @�A?� ���� ') B1
• �
	���	�!��
"� @�A?C ���� ') B)
• ����"
 �� !
���� �
	�"� ��	 �
�
"� ���� '+ !/
• ����"
 ����	�� $�"
 ��!
��" D��!���� ����3E ���� '+ !&
• ����"
 ����	�� $�"
 ��!
��" D��$	����� !��������E ���� '+ !7
• 
  ��� "� �"�����
 �� !
""���� ���� '1 �,
• 
  ��� "� �"�����
 �� #�	
!��3 ���� '1 �+
• 
  ��� �"������
"� !
""���� ?� ���� '1 �7
• 
  ��� �"������
"� !
""���� ?# ���� '1 �&
• "���� �� �!!�	�"���
�� ���� ', �7
• "���� �� ��!�	�"���
�� ���� ', �&
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2.5.  Descrizione targhetta RKB 
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3. Installazione 
3.1. Montaggio 
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SIMBOLO  DESCRIZIONE RIMEDIO 

 Segnalazione di apertu-
ra contemporanea dei 
contatti di finecorsa 
“Lmit-Switch”.  

• Controllare i contatti di fine corsa.  

4.5.  Indice analitico di programmazione 
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SIMBOLO  DESCRIZIONE RIMEDIO 

 S e g n a l a z i o n e 
intervento della sonda 
termica del motore. 
Tale intervento apre il 
contatto OK esterno. 

• Abbassare le costanti dinamiche se il motore 
vibra in fermocoppia o in movimento, questa 
condizione provoca líoscillazione della corrente 
che scorre nel motore ed il suo ri scaldamento. 

• Probabile rottura della sonda termica.  
Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 

 S e g n a l a z i o n e 
raggiungimento del 
massimo recupero di 
energia durante le fasi 
di frenatura. Tale 
intervento apre il 
contatto OK esterno. 

• In caso di resistenze esterne, accertarsi che 
siano di valore ohmmico corretto e collegate 
come indicato nel manuale.  

• Controllare la tensione di alimentazione 
alternata in ingresso del RACK. 

 S e g n a l a z i o n e 
intervento di minima o 
massima tensione 
continua. 

• In caso di resistenze esterne, accertarsi che 
siano di valore ohmmico corretto e collegate 
come indicato nel manuale.  

• Controllare la tensione di alimentazione 
alternata in ingresso del RACK. 

 S e g n a l a z i o n e 
d e l l ’ i n t e r v e n t o 
preallarme massimo 
recupero. Tale allarme 
è solo visivo, indica un 

• In caso di resistenze esterne, accertarsi che 
siano di valore ohmmico corretto e collegate 
come indicato dal manuale.  

• Controllare la tensione di alimentazione 
alternata in ingresso del RACK. 

 S e g n a l a z i o n e  d i 
inversione delle fasi di 
potenza del motore o 
dei canali dell’encoder. 
Attivo solo durante la 
fasatura automatica o 
inizializzazione. 

• Controllare il collegamento del cavo motore e 
del cavo encoder.  

 S e g n a l a z i o n e 
d e l l ’ e r r a t a 
impostaz ione  de l 
numero dei poli del 
motore o dei canali  
dell’encoder (attivo 
solo durante la fase  di 
fasatura automatica e 
i n  f a s e  d i   
inizializzazione). 

• Controllare líimpostazione del numero dei poli 
del motore  o dellíencoder.  
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3.2.  Ventilazione - Booster System 
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Se in alcuni casi il RACK viene installato in ambienti dove non si 
garantisce una temperatura compresa tra i +0°C e i +40°C 
informare il costruttore per eventuali provvedimenti. �����������

Modello 2/4 4/8 8/16 10/20 14/28 20/40 25/50 

60 - - - - - V - B  V - B  

140 - - - - V - B  V - B  V - B  

200 - - - V - B  V - B  V + B  V + B  

300 - - - V - B  V - B  V + B  V + B  
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3.3. Collegamenti generali 
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4.4. Allarmi 
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SIMBOLO  DESCRIZIONE RIMEDIO 

 
 
 

E r r o r e  d i 
m e m o r i z z a z i o n e 
parametri su EEPROM. 
Tale intervento apre il 
contatto OK esterno.  

• Tale indicazione compare se fallisce la 
memorizzazione di un parametro. Togliere 
a l i m e n t a z i o n e ,  q u i n d i  r i p ri s t i n a r l a  e 
memorizzare di nuovo il parametro; se líallarme 
persiste contattare il costruttore. 

 S e g n a l a z i o n e 
d e l l ’ i n t e r v e n t o 
cortocircuito. Tale 
intervento apre il 
contatto OK esterno. 

• Verificare il cortocircuito tra morsetti motore o 
verso massa.  

Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 
ripristinandola. 

 S e g n a l a z i o n e 
dell’intervento della 
sonda termica del 
converti tore.  Tale 
intervento apre il 
contatto OK esterno. 

• Verificare la funzionalit‡ della ventilazione 
forzata. 

• Verificare la temperatura ambiente.  
Il ripristino avviene togliendo alime ntazione e 
ripristinandola dopo che il dissipatore si sia 
raffreddato. 

 Segnalazione allarme 
sonde di Hall.  
Tale intervento apre il 
contatto OK esterno. 

• Verificare i collegamenti dell e sonde di Hall.  
• Probabile rottura dell e sonde di Hall . 
Il ripristino avviene togliendo alimentazi one e 
ripristinandola. 

 Segnalazione allarme 
encoder.  
Tale intervento apre il 
contatto OK esterno. 

• Verificare i collegamenti dellíencoder.  
• Probabile rottura dellíencoder.  
Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 
ripristinandola. 

 Segnala che nel motore 
sta scorrendo la 
corrente nominale dello 
stesso. Se il parametro 
d4 del “MENU F3” e 
impostato a 1 si apre il 
contatto OK esterno. 

• Controllare il ciclo di lavoro che potrebbe 
essere troppo gravoso.  

• Probabile blocco meccanico.  
• Inversione delle fasi del motore.  
• Freno elettromeccanico non sbloccato.  

 M e m o r o z z a z i o n e 
intervento corrente 
nominale (I²t). 

La scritta lameggiante oL (overload) indica che 
durante un ciclo di lavoro si Ë verificato líallarme 
6. Tale visualizzazione non  provoca il blocco del 
convertitore. 
Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 
ripristinandola. 
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SIMBOLO  DESCRIZIONE RIMEDIO 

 Mancanza dell’ingresso 
di abilitazione REF ON. 
L’albero del motore 
risulta in fermocoppia. 

• Abilitazione REF ON con logica positiva: 
accertarsi che la tensione di abilitazione sia tra 
+10/30Vdc; che líazionamento sia settato per 
accettare la logica positiva.  
• Abilitazione REF ON con logica negativa: 
accertarsi che la tensione di abilitazione sia tra 
+3/0Vdc; che líazionamento sia settat o per 
accettare la logica negata.  
• Se líabilitazione REF ON Ë data da una tensione 
esterna, controllare se il GND di tale tensione Ë 
collegato al pin 3 della ìmorsettiera di controlloî.  

 L’ azionamento   con 
“ENABLE”  e “REF ON” 
presenti mantiene il 
motore in fermocoppia 
se non vi è alcuna ten-
sione di riferimento agli 
ingressi “+/- REF”. 

• Se il motore non ha nessuna rotazione, 
controllare se Ë presente una tensione di 
riferimento ai morsetti 1 e 2 della ìmorsettiera di 
controlloî. 

• Se il motore non rest a in fermocoppia, 
controllare se Ë presente una tensione di 
riferimento ai morsetti 1 e 2 della ìmorsettiera di 
controlloî. 

 Rotazione del motore in 
senso orario. 

• Se il motore non ha nessuna rotazione, 
controllare se Ë presente una tensione di 
riferimento ai morsetti 1 e 2 della ìmorsettiera di 
controlloî. 

 Rotazione del motore in 
senso antiorario. 

• Se il motore non ha nessuna rotazione, 
controllare se Ë presente una tensione di 
riferimento ai morsetti 1 e 2 della ìmorsettiera di 
controlloî. 

 S e g n a l a z i o n e  d i  
m a n c a n z a 
alimentazione +/-AT  
continua o le fasi di 
potenza L1-L2-L3. 

• Tale indicazione compare quando Ë presente la 
tensione ausiliaria 24Vdc esterna per il resolver 
ed Ë assente la tensione di alimentazione +AT 
continua. 

 Segnalazione di inter-
vento del “-LIM SW” 

• Controllare i contatti di finecorsa . 

 Segnalazione di inter-
vento del “+LIM SW” 

• Controllare i contatti di finecorsa . 
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E n c o d e r
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Installazione 

Collegare  il 
filo di terra e 
lo schermo del 
c a v o  d e l 
motore alla 
carcassa dello 
stesso.  

�����������

U V W
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F 2

F 2

F 2

F 1
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Installazione 

Per trasformatori con caratteristiche diverse da quelle richieste 
consultare il costruttore prima dell’installazione. 

 
 
3.4. Dimensionamento trasformatore di alimentazione 

? ��
�	������� &�) �����
� �� ������
� �
 ��	 �	����
�6

 
• Serie C200 usa as solutamente trasformatori monofasi o trifasi con 

uscita a triangolo.  
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Utilizzare l’alimentazione monofase solo se strettamente 
necessario; si consiglia la configurazione trifase. 
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Sistema monofase 
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Sistema trifase 
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Messa in funzione e taratura 

SIMBOLO  DESCRIZIONE RIMEDIO 

 Il convertitore è 
a l i m e n t a t o 
correttamente, senza 
REF ON ed ENABLE e 
n e s s u n  a l l a r m e 
presente. 

 

 Manca l’ingresso di 
abilitazione ENABLE. 
L’albero del motore 
risulta libero. 

• Abilitazione con logica positiva: accertarsi che la 
tensione di abilitazione sia tra +10/30Vdc; che 
líazionamento sia settato per accettare la logica 
positiva. 

• Abilitazione con lo gica negativa: accertarsi che la 
tensione di abilitazione sia tra +3/0Vdc; che 
líazionamento sia settato per accettare la logica  
negata. 

• Se líabilitazione Ë data da una tensione esterna, 
controllare se il GND di tale tensione Ë collegato 
al pin 3 della ìmorsettiera di controlloî.  

 
 
4.3. Segnalazioni di stato 
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• Inizializzazione 
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• La s erie D300 Optoisolata utilizza:  

- trasformatori monofasi o trifasi con uscita a stella o triangolo  
   - autotrasformato ri monofasi o trifasi.  

Il costruttore non prevede la possibilità di alimentare i B17 box 
Digital direttamente dalla rete “220 Vac”, ma solo con l’ausilio di 
trasformatori o autotrasformatori. 

Utilizzare l’alimentazione monofase solo se strettamente 
necessario; si consiglia la configurazione trifase. 
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Sistema monofase 

������
�"�� 
���	

Sistema trifase 
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• TENSIONE: �
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52-145 Vac per il  B17 C 200  

100-240 Vac per il  B17 D 300  
V(secondario)  

V(motore)  

0,9 x 1,36  
V(secondario)  =  
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4.2. Fasatura automatica e inizializzazione 
• Fasatura 
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4. Messa in funzione e taratura 
4.1. Messa in funzione 
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• POTENZA: se la potenza di un trasformatore o autotrasformatore 

supera un determinato valore le apparecchiature si potrebbero 
danneggiare in fase di alimentazione, a causa delle sovracorrenti 
dovute alla carica delle capacità interne. Tali valori sono: 
1 per trasformatori la potenza massima è di 8KVA; 
2 per autotrasformatori la potenza massima è di .............; 
 
Se tali valori vengono superati è necessario: 
1 adottare due trasformatori o autotrasformatori i quali vanno 

ad alimentare due rack separati. 
2 Adottare un sistema di precarica iniziale. 
In entrambi i casi, contattare il costruttore per ulteriori 
informazioni e dimensionamenti. 
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Pt  =   Pn + Pn + Pn + .......  

n x Cn  

9,55  
Pn =  
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�� "rapido". I fusibili possono essre sostituiti da interruttori 
magnetotermici di pari valore. 

P trasformatore x 1,1  

V(primario) x 1,73  
IF1 =  

P trasformatore x 1,1  

V(secondario) x 1,73  
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P    � ������� ��� �������	����� �����

V    � ����
��� ��� ��
	��
� 
� ������

IF1 � ������ �
 �������� ��� �
�
�
�� ����

P    � ������� ��� �������	����� �����

V    � ����
��� ��� ��
	��
� 
� ������

IF2 � ������ �
 �������� ��� �
�
�
�� ����

F2

F2

F2

F1

F1

F1
R ETE  AC

��
High Performance Servo Drive 

��������

Collegamento esterno di 2 resistenze di potenza 370W 

L 2+ AT
U V W

-AT

L 1
U V W U V W

L 3
R R+ AT

P a n n e llo  q u a d ro

S e z io n e  d e l c a v o
d a  4 m m 2

SHR POTENZA SHR 60 SHR 140 SHR 200 SHR 300 

400W 1 Resistenza da 
2Ω 370W 

1 Resistenza da 
4Ω 370W 

1 Resistenza da 
7Ω 370W 

- 

800W - 2 Resistenze da 
7Ω 370W 

2 Resistenze da 
14Ω 370W 

2 Resistenze da 
20Ω 370W 

Installazione 
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Collegamento esterno di 1 resistenza di potenza 370W 

POTENZA IN W SHR 60 SHR 140 SHR 200 

50 5 A  6,3 A  5 A  

100 5 A  6,3 A  5 A  

200 5 A  6,3 A  5 A  

400 8 A  8 A  8 A  

800 / 10 A  8 A  

L 2+ AT
U V W

-AT

L 1

U V W U V W
L 3

R R+ AT

P a n n e llo  q u a d ro

S e z io n e  d e l c a v o
d a  2 , 5 m m 2
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Accertarsi prima di qualunque operazione che la tensione sul Bus 
di alimentazione sia assente. 

Modello Taglia  Tipo Fusibile  

B17 2/4  5 x 20  vetro / ceramico  16A normale o 
ritardato  

B17 4/8  5 x 20  vetro / ceramico  16A normale o 
ritardato  

B17 8/16  5 x 20  vetro / ceramico  16A normale o 
ritardato  

B17 10/20  5 x 20  vetro / ceramico  16A normale o 
ritardato  

B17 14/28  6,3 x 32  vetro / ceramico  25A normale o 
ritardato  

B17 20/40  6,3 x 32  vetro / ceramico  25A normale o 
ritardato  

B17 25/50  6,3 x 32  vetro / ceramico  25A normale o 
ritardato  
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Modello Taglia  Tipo Fusibile  

B17 2/4  6,3 x 32  ceramico 20A normale o 

B17 4/8  6,3 x 32  ceramico 20A normale o 

B17 8/16  6,3 x 32  ceramico 20A normale o 

B17 10/20  6,3 x 32  ceramico 20A normale o 

B17 14/28  6,3 x 32  ceramico 25A normale o 

B17 20/40  6,3 x 32  ceramico 25A normale o 

B17 25/50  6,3 x 32  ceramico 25A normale o 
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3.5. Accorgimenti antidisturbo / EMC (Compatibilità 

elettromagnetica) 
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3.14. Modulo di frenatura 
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USCITA VAC del  
Trafsormatore 

MINICLAMP 
(SHR) 

44 60 50 100 200 400 / 

95 140 50 100 200 400 800 

145 200 50 100 200 400 800 

220 300 50 100 200 400 800 

POTENZA In W  
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• Push-pull& �� ��������
� ����	�
�� � ��
��� 
������� �������� ���� ? ��	�
�� 

1 7

A

1 8

/ A

1 9

B

2 0

/ B

2 1

Z

2 2

/ Z

1 60  V e n c  M e s s o  a  Te r ra
in t e rn a m e n t e  

A

/ A

B

/ B

C

/ C

C N C  o  S c h e d a  A s s i

P o rt a  d i le t t u ra
 E n c o d e r

G N D 0 V

R A C K
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Essendo implicito nella funzione del filtro il deviare verso terra o 
massa le frequenze indesiderate, ne consegue che tali 
dispositivi posso produrre verso terra correnti di fuga dell'ordine 
di milliAmpere. E' necessario quindi per motivi di sicurezza del 
vostro impianto connettere a terra il filtro prima di inserire la 
tensione di alimentazione. Un errato collegamento rende 
oltremodo inefficace la funzione del filtro stesso. 
In relazione alle correnti di fuga (Leakage current) e alla corrente 
nominale variabile, in funzione della temperatura di esercizio 
ricordiamo che esse devono essere considerate nella taratura di 
dispositivi differenziali, per evitare inutili interventi.
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I (primario) =  
Pt 

V (primario) x 1,73 
x 1.1 

I (primario) =  
Pt 

V (primario) 
x 1.1 
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CONFIGURAZIONE MULTIAS-
SE - RACK B17 

Corrente nominale 
del filtro (A) 

Modello del filtro 

RKB 060 
3 
8 

FN355-3 
FN251-4 

RKB 140 

3 
8 

FN355-3 
FN251-4 

 8 
7 

FN251-8 
FN258-7 

RKB 200 

7 
8 

FN258-7 
FN251-8 

 16 FN258-16 

RKB 300 

7 
8 

FN258-7 
FN251-8 

 16 FN258-16 
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Questo metodo, oltre che offrire il miglior risultato dal punto di 
vista della soppressione disturbi, permette l'utilizzo di filtri in 
grado di sopportare correnti molto inferiori sfruttando 
chiaramente il rapporto di trasformazione del trasformatore e di 
conseguenza più economici. 

MODELLO CORRENTE DI 
RIFERIMENTO 

(A) 

PERDITA DI 
CORRENTE 

(mA) 

PERDITE DI 
POTENZA 

(W) 

 
PESO (Kg) 

FN251 - 4  4 (40∞) / 4,6 (25∞) 1,31 (400V 50Hz)  5,5 0,75 

FN251 - 8  8 (40∞) / 9,2 (25∞) 1,31 (400V 50Hz)  7 0,75 

FN258 - 7  7 (50∞) / 8,4 (40∞) 71 (250V 60Hz)  4,5 0,75 

FN258 - 16  16 (50∞) / 19,2 (40∞) 84 (250V 60Hz  9 1,2 

FN355 - 3  20 (40∞) / 23 (25∞) 0,41 (400V 50Hz)  1,5 0,25 
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3.13. Canali encoder simulato 
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R

R

R

C H A   1 7

G N D   1 6
G N D

C H B   1 9

C H Z   2 1

/C H A   1 8

/C H B   2 0

/C H Z   2 2

L in e  D r iv e r
A M 2 6 L S 3 1

R A C K C O N T R O L L O  D I
P O S IZ IO N E

L in e  R e c e i v e r
A M 2 6 L S 3 2 / 3 3

R = 2 2 0  -  2 7 0 Ω

1 7

A

1 8

/ A

1 9

B

2 0

/ B

2 1

Z

2 2

/ Z

1 60  V e n c  M e s s o  a  Te r r a
in t e r n a m e n t e  

A

/ A

B

/ B

C

/ C

C N C  o  S c h e d a  A s s i

P o r t a  d i le t t u r a
 E n c o d e r

Collegamento di tipo L INE-DRIVE R to  LINE-RECEIVER

G N D 0 V

R A C K
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3.12. Alimentazione esterna dell’encoder e della scheda logica 
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Porre attenzione alla polarità della tensione di alimentazione 
esterna. 
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Forniti standard con linea 
in ingresso su morsetto e 
uscita verso il carico su 
cavo isolato. 
V di es. max. : 440Vac 
Corr. max. : 8A @ 40°C 
Temp. di es. : -25° +85°C 

 
Forniti standard con linea 
in ingresso e verso il 
carico su faston. 
V di es. max : 420Vac 
Corr. max. : 3A @ 40°C 
Temp. di es. : -25° +85°C 

 
Forniti standard con linea 
in ingresso su morsetto e 
uscita verso il carico su 
cavo isolato. 
V di es. max : 480Vac 
Corr. max. : 7A @ 50°C 
Temp. di es. : -25° +85°C 

 
Forniti standard con linea 
in ingresso su morsetto e 
uscita verso il carico su 
cavo isolato. 
V di es. max : 480Vac 
Corr. max. : 16A @ 50°C 
Temp. di es. : -25° +85°C 

FILTRI DI RETE  

In caso di utilizzo monofase, collegare solamente i due ingressi 
denominati L1 - L2. 

�����������

H = 4 0 m m

L O A D

F N 2 5 1 -4
F N 2 5 1 -8

L IN E

14
5

 m
m

13
5 

m
m

5 5  m m
7 5  m m

H = 4 0 m m

85
 m

m
75

 m
m

L O A D

L IN E

F N 3 5 5 - 3

5 5  m m
= =

H = 1 2 6 m m

L O A D

L IN E

F N 2 5 8 - 7

25
5 

m
m

24
0 

m
m

2 5  m m
5 0  m m

H = 1 4 1 m m

L O A D

F N 2 5 8 -1 6

L IN E

3
05

 m
m

29
0

 m
m

3 0  m m
5 5  m m



High Performance Servo Drive 

��

��������

Installazione 

2 Uso di cavi schermati: ����� � ��		
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R e t e 0 . 3 m 1 m 1 5 m

F ilt ro  d i r et e

Tra s fo rm a to re

A l im e n ta t o re

C o nv e r tit o r e
U t il iz z a to re

( m o t o re )

F o n d o  z in c a t o  d e l q u a d r o

3 Uso di tecniche di disaccoppiamento dei cavi: 
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3.12. Limit Switch +/-  
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- L IM  S W

+LIM  S W

1 4

1 3
Ten s ion e  c o n tin ua
p osi tiv a  da  1 0V  fin o  a  2 4V D C

Ten s ion e  c o n tin ua
p osi tiv a  da  1 0V  fin o  a  2 4V D C

C o n ta tti es te rn i  d i f in e co r sa

L’utilizzo di una alimentazione esterna per il morsetto 14 “-LIM 
SW” e 13 “+LIM SW” ricordarsi di accomunare il “GND” di tale 
alimentazione, al morsetto 3 “GND” della morsettiera di controllo 
(vedi cap. 3.10 “Morsettiera di controllo”). �����������
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42K2T PR C

S C HE DA  A SS I
C .N .C .

GN D

3

9

Ω
220pF

10K0 Ω

SC HE DA ASSI
C .N.C .

GND

-LIM  SW

3

22K Ω14

100nF
10KΩ

5V6

GND

+24V DC

L’utilizzo di una alimentazione esterna per il morsetto 14 “-LIM 
SW” necessita di un accomunamento del “GND” di tale alimenta-
zione, al morsetto 3 “GND” della morsettiera di controllo (vedi 
cap. 3.10 “Morsettiera di controllo”). �����������
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3.6.  Allacciamento al trasformatore di rete 

SERIGRAFIA 
SUL  

SUPERBOX 
DESCRIZIONE 

L1 (INGRESSO) Alimentazione alternata proveniente dal secondario 
trasformatore  

L2 (INGRESSO) Alimentazione alternata proveniente dal secondario 
trasformatore  

L3 (INGRESSO) Alimentazione alternata proveniente dal secondario 
trasformatore  

 (INGRESSO) Collegamento alla barra isolata di massa   
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L 2+ AT
U V W

-AT
L 1

U V W U V W
L 3

R E S I S T O R
E X T . B R A K E

R R + AT

F 1

F 1

F 1

F 2

F 2

F 2

C o n s u l ta r e  c a p i t o l o
ì D im e n s io n a m e n to  t r a s f o r m a to re î

C o n s u l ta r e  c a p i t o l o
ì C o m p a t ib il it ‡  
e l e ttr o m a g n e t ic a î
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3.7. Collegamento del motore 

Se è presente nel motore il freno elettromeccanico, alimentare i 
morsetti + e - con una tesnsione continua di circa 24 Vdc, 
ponendo attenzione a non invertirne la polarità. 

=
� �	 ��		
���

�� �
	 �����
 �	 ��!� �� ���	�����
 �
!
 
��
�
 �=�A di 
tipo schermato % 9�� ��������
�
�
 	
 +��� B���8 �
	 �����
 ��
 �

����
��� B���8 �
	 ?;.@ �	 +�	� �� ����� �	 ����
��� ��������
�

�
 
 	


��	�
 �� ������
 ��!� �����
 !�

� �����
 ��	 +�
�� ��
���� �
	 -�����

������
 ��
�����!� ���
 �		������� � ��
 	���� �� +�����
 �� �����
		� 

		


���
����
 !���
�
�
 �
� ����
��� ��
���% A�	� ��!� �
!�
� 
��
�
 �������� �


��
�	�

 �
�����
 ����
��� � ��!� �� �
�
�	
 
 �!
�
 	
 �
��

�� �
���
�/

�����������

U V W

MODELLO TAGLIA SEZIONE 

B17 2/4 - 4/8 - 8/16  1,5 mm≤ 

B17 10/20 - 14/28 - 20/40  2,5 mm≤ 

B17 25/50 4 mm≤ 

L 2+ AT
U V W

-A T

L 1

U V W U V W
L 3

R E S I S T O R
E X T . B R A K E

R R + AT

B r u s h l e s s  M o to r

M a s s a  m o to r e

L a  c a l z a  d e l  c a v o  v a
a p p o g g i a t a  a l  f o n d o
z in c a to  d e l  q u a d r o  p i˘
v ic in o  p o s s i b il e  a i  m o r s e tti
d e l  r a c k

Collegare  
il filo di 
terra e lo 
schermo 

del cavo del 
m o t o r e  a l l a 
carcassa dello 
stesso.  
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MENU’ 

����

: 
P7: limitaz. della velocit‡ in senso orario in controllo di corrente  
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	 +�
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P8: limitaz. della velocit‡ in senso antior. in controllo di corrente  
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L0:  controllo di velocit‡ o di corrente 
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L1:  riferimento analogico o digitale  
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L4:  inversione dei riferimenti di velocit‡ e di corrente  
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L6:  riferimento di corrente in modo comune o differenziale  
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L7:  limitazione della velocit‡ oraria in controllo di corrente  
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L4: inversione dei riferimenti di velocit‡ e di corrente  
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L6: riferimento di corrente in modo comune o differenziale  
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L7: limitazione della velocit‡ oraria in controllo di corrente  
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L8: limitazione della velocit‡ antioraria in controllo di corrente  
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MENU’ 

����

: 
d3: abilitazione f unzioni associate agli ingressi Limit Switch +/ - 
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MENU’ 
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: 
E1: corrente di picco  
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3.8.  Collegamento vaschetta e connettore militare 
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PIN  
VASCHETTA  

PIN  
MILITARE  

SEGNALE DESCRIZIONE 

1  Hall U / Segnale di posizione angolare Hall negato  

2  Hall V / Segnale di posizione angolare Hall negato  

3  Hall W / Segnale di posizione angolare Hall negato  

4  ST Sonda termica del motore  

5  A Canale A dellíencoder positivo  

6  B Canale B dellíencoder positivo  

7  Z Canale Z dellíencoder positivo  

8  GND GND dellíencoder e schermo del cavo  

8  SCHERMO Schermo del cavo  

10  Hall U  Segnale di posizione angolare Hall positivo  

11  Hall V  Segnale di posizione angolare Hall positivo  

12  Hall W  Segnale di posizione angolare Hall positivo  

17  ST Sonda termica del motore  

18  A/ Canale A dellíencoder negato  

19  B/ Canale B dellíencoder negato  

20  Z/ Canale Z dellíencoder negato  

21  +5V 
Alimentazione per encoder, carico max 200mA, 
protetto al cortocircuito, non protetto da tensioni 
negative o alternate  

22  +12V 
Alimentazione per encoder, carico max. 200mA. 
Protetto al cortocircuito, non protetto da tensioni 
negative o alternate.  
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S C H E DA  AS SI
C .N.C . -10

T PR C

4

42K2 Ω

9

220pF
Ω10K0

• controllo in corrente con ingresso in modo comune o differen-
ziale e limitazione dei giri massimi 
�

��� ������
������
 ����
��
 	� ����������
 �� ����
��
 	
� ����
������


��� 
� �
����
 ��������� 	� ������ �� ��	� ���
�
 
��������	� �� ����

�
��� � ����� � �� ��	� 	���
�
�����
 
��������	� � ����
��� ��! �����"# $

������
 �� %����
��� &'( )� �����
 	
��� ����
��
 	�%
�	
 	���� �
�����


%�
�
��
 �
� ����
��� � ����� $ � 	���� 	���
�
��� ��� � ����
��� ��! ����

�"# ( )� �����
 ������� 	
��� ����
��
 ��� %���* �
%
���
 �� �����
 ��%��

����� 	�� %����
��� "�(

"+ %����,��
 �������
 � ���� ������� 	
� �����
 ��� � %����
��� &- 
 &.$ �%�

%
�
 ��� � %����
��� �- 
 �.$ � �
���	� 	
��� �
�����
 %�
�
��


���+����
��� �&)/�01 
 	
� �����
 	
� %����
��� 	2( 3�� 
�
�%� �4
 �
�

�
��� �4��������� � ����
���5

 
Esempio 1: �������������	������	�
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MENU’ 

����

: 
d3:  abilitazione degli ingressi Limit Switch +/ - 
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MENU’ 
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: 
E1: corrente di picco  
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MENU’ 
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L0:  controllo di velocit‡ o di corrente 
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L1:  riferimento analogico o digitale  
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MENU’ 

����

: 
E1: corrente di picco  
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E6: limitazione della corrente di picco  
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: 
L0: controllo di velocit‡ o di corrente 
      �5 ��������� �� ����
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L1: riferimento analogico o digitale  
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L7: limitazione della velocit‡ oraria in controllo di corrente
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L8: limitazione della velocit‡ antiora ria in controllo di corrente  
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Corrente desiderata (A) x 100 

I picco (A) 
Valore da impostare =  
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3.9.   Morsettiera di controllo 
����� ���	�
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N° POLI FUNZIONE DESCRIZIONE  

1 +REF INGRESSO 
Ingresso non invertente dello stadio differenziale di 
velocit‡ o di coppia con +/ -10V (vedi cap.3.10. 
ìRiferimenti di velocit‡ e  di correnteî) 

2 -REF INGRESSO 
Ingresso invertente dello stadio differenziale di 
velocit‡ o di coppia con +/ -10V (vedi cap.3.1 1. 
ìRiferimenti di velocit‡ e di correnteî) 

3 GND  Comune zero segnale  

4 -10V USCITA Tensione uscita ausiliaria di -10V con 2mA massimi  

5 +10V USCITA Tensione uscita ausiliaria di +10V con 2mA massimi  

6 REF ON  INGRESSO 

Tramite il menu F3, parametro d7 Ë possibile 
abilitare il convertitore ad accettare il riferimento di 
ingresso ai morsetti 1 -2 ì +/-REFî con segnale logico 
positivo 10/30Vdc o negativo 0/5Vdc (vedi cap. 4.6. 
ìProgrammazione e visualizzazione parametriî)  

7 ENABLE INGRESSO 

Tramite il menu F3, parametro d7 Ë possibile 
abilitare il convertitore a portare in fermocoppia il 
motore con segnale logico pos itivo 10/30Vdc o 
negativo 0/5Vdc (vedi cap. 4.6. ìProgrammazione e 
visualizzazione parametriî)  

8 
USCITA 

ANALOGICA 
PROGRAM. 

USCITA 
Tramite il menu F2, parametro c9 Ë possibile 
selezionare e leggere alcuni valori. (Vedi cap. 4.6. 
ìProgrammazione e visualizzazi one parametriî)  

9 TPRC INGRESSO 
Questo ingresso puÚ essere usato come controllo in 
corrente. (Vedi cap. 3.1 1. ìRiferimenti di velocit‡ e 
di co rrenteî) 
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N° POLI FUNZIONE DESCRIZIONE  

10 OK  

Questo contatto Ë normalmente chiuso. Si apre per 
líintervento di una delle protezioni interne del 
convertitore e quando viene a bilitata la 
segnalazione esterna dellíintervento della 
protezione nominale del motore (I≤t).  

11 OK  Portata max. 48Vdc - 800mA  110Vac - 1A  

12 Punto di 
massa 

INGRESSO 
Morsetto per la messa a terra dello zero comune. 
Tale morsetto deve essere collegato alla barra 
isolata di massa. 

13 +LIM SW  INGRESSO 
Limite di extra corsa dx o in alternativa puÚ essere 
programmato con altre funzioni (vedi cap. 3.1 2.  
ìLimit switch +/ -î) 

14 -LIM SW  INGRESSO 
Limite di extra corsa sx o in alternativa puÚ essere 
programmato con altre funzioni (vedi cap. 3.1 2. 
ìLimit switch +/ -î) 

15 V EXT. INGRESSO 
Tensione esterna per alimentare la scheda logica e 
lí encoder (vedi cap. 3.1 3. ìAlimentazione esterna 
encoder e della scheda log icaî) 

16 GND  Comune zero segnale  

17 A USCITA Canale A positivo simulato (vedi cap. 3.1 4. ìCanali 
encoder simulatoî)  

18 /A USCITA Canale A / negato simulato (vedi cap. 3.1 4. ìCanali 
encoder simulatoî)  

19 B USCITA Canale B positivo simulato (vedi cap. 3.1 4. ìCanali 
encoder simulatoî)  

20 /B USCITA Canale B / negato simulato (vedi cap. 3.1 4. ìCanali 
encoder simulatoî)  

21 Z USCITA Canale Z positivo simulato (vedi cap. 3.1 4. ìCanali 
encoder simulatoî)  

22 /Z USCITA 
Canale Z / negato simulato (vedi cap. 3.1 4. ìCanali 
encoder simulatoî)  
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�����	


�

��
���

����

��
���

�

���

&	��
�� �� ���
����� �� ������
� ��� �����		� �� ���� ������ 	����

����
������ ��� ���� ��		���'

42K2T PR C

S C HE DA  A SS I
C .N .C .

GN D

3

9

Ω
220pF

10K0 Ω

• controllo in corrente con ingresso digitale senza limitazione dei 
giri massimi 
(��	
� ���)���������� ���	��
� �� �#��� �� #����� �� ������
� )�		�

��
���� ��
�	
�%��� ��� �� 
�����
�� *+� ����
�� ��� �� 
�����
�� & ,


�		�%��� ����
��� �� ������
� �� �� 	������ #�����- ��
���%� � #����� 	���

�	
��		� �� 
�����
���� ��	
�

� �� #����� ��
�	
�
� ��� 
�����
�� &�� .�

�� ���	�

� � /0�123� ��	��
� ��� �������
�� �� #����� ����� ������
� 4

��
������
� ��� 
�����
�� *+� ���
�� 	� , �������
� �� ���	�

� 5 /���3 ��

#����� ����� ������
� ��	��
��6 ����
�
� 	������ �� 
�����
�� & � ���

�

����� 7��	
� 
�
� �� ���
������ ��
�	
��� � 
�����
�� ���� 	����' 
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20K0 Ω

S C H E DA A SS I
C .N.C .

10K0

100nF
2

-RE F 10K0Ω Ω

10K0

100nF

1

+R EF

10K0Ω Ω

&	��
�� �� ���
����� �� ������
� ��� �����		� �� ��))��������� 	����

����
������ ��� ���� ��		���'

• controllo in corrente con ingresso in modo comune senza 
limitazione dei giri massimi.  
(��	
� ���)���������� ���	��
� �� ���
������� �� ������
� ��� ���#��
�
���

��� �� 	������ ��������� �� �����# �� ���� ������ �
��������� ��

���	�

� � /0�123� 8� #����� ����� ������
� ��
���� ����� 
��	����


��	��
� ��� ���	�

� � /0�123� �� #����� ��		��� ��� 
�
�� 	�
����� ��

����
� ��
�	
�
� ��� 
�����
�� &�� ��� �

����� 7��	
� 
�
� �� ���
������

��
�	
��� � 
�����
�� ���� 	����'

 
MENU’ 

����

: 
E1: corrente di picco  

�' �9 ������
� �����

��' ���9 ������
� ��		���

 
MENU’ 

����

: 
L0: controllo di velocit‡ o di corrente 

�' ���
����� �� ������
�

L1: riferimento analogico o digitale  
      �' ��)������
� ���������

L6: riferimento di corrente in modo comune o differenziale  
�' ��)������
� �� ���� ������

L7: limitazione della velocit‡ oraria in controllo di corrente
�' �9 ��		��� ����
������ �� #�����
6

L8: limitazione della velocit‡ antioraria in controllo di corrente  
      �' �9 ��		��� ����
������ �� #�����
6
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3.10. Riferimenti di velocità e di corrente 

8 ���	�

� ��� /���1&:3 � �� ���	�

� � /0�123 
�		��� �		��� �	�
� 
�� ��

���
����� �� #�����
6� �� ������
�� � ���
��
���������
� ��� �� 
�		�%���

�
������ ��� ���	�

� �+ /�*8;�.<3 � �5 /�*8;�.<3�

=#���� %�	����� 	� ����		����� ����� ����
������ ��� ���� ��� ��
��� ���

���
����� �� ������
� , 	�))�����
� ��
�	
��� � 
�����
�� *! �� *" ��� �

	�����
� #�����'

 
MENU’ 

����

: 
L7: limitazione della velocit‡ oraria in controllo di corrente  
      
����

� �� ����
��� �� #�����
6 ��	
�

� � 
�����
�� $��$ ���

/;&�>� :�3

�' �9 ��		��� ����
������ �� #�����
6

��' ��9 ��� )���� 	���� ��
�	
�
� ��� � 
�����
�� $��$ 

"�' "�9 ��� )���� 	���� ��
�	
�
� ��� � 
�����
�� $��$ 

��' ���9 ��� )���� 	���� ��
�	
�
� ��� � 
�����
�� $��$ 

L8: limitazione della velocit‡ antioraria in controllo di corrente -


����

� �� ����
��� �� #�����
6 ��	
�

� � 
�����
�� $��$ ���

/;&�>� :�3

�' �9 ��		��� ����
������ �� #�����
6

��' ��9 ��� )���� 	���� ��
�	
�
� ��� � 
�����
�� $��$ 

"�' "�9 ��� )���� 	���� ��
�	
�
� ��� � 
�����
�� $��$ 

��' ���9 ��� )���� 	���� ��
�	
�
� ��� � 
�����
�� $��$ 

��� ��	����� �� ������ �� ���� �����	
�����
� �� #����� ��
�	
�
�� �	��� ��

	�����
� )������'

��� ��	����� �� #����� �� ��
�	
��� 
�� �

����� �� ������ �� ���� ��	�����
��

�	��� �� 	�����
� )������'

N.° di giri desiderato =  
Fondoscala di velocità 

100 
x valore impostato  

N.° di giri desiderato (Rpm) x 100  

Fondoscala di velocità (Rpm)  
Valore da impostare =  
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20K0 Ω

S C H E DA A SS I
C .N.C .

10K0

100nF
2

-RE F 10K0Ω Ω

10K0

100nF

1

+R EF

10K0Ω Ω

*� 
�		�%��� �

��������� �� 7��	
� + �����		� 	��� �� 	�����
�'

• controllo di velocità con riferimento analogico differenziale  
   +/-10V o inferiore. 
 

MENU’ 

����

: 
L0: controllo di velocit‡ o di corrente  
      �' ���
����� �� #�����
6

L1: riferimento analogic o o digitale  
�' ��)������
� ���������

L4: inversione dei riferimenti di velocit‡ o di corrente  
�' ��)������
� �� ������
� � �� #�����
6 ����

�

L5: limite di corrente interno o esterno  
�' ����
� �� ������
� ��
���� 
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• controllo in corrente con ingresso differenziale senza limitazione 

dei giri massimi 
(��	
� ���)���������� ���	��
� �� ���
������� �� ������
� ��� ���#��
�
���

��� �� 	������ ��������� �� ������ ��))��������� �
��������� � ���	�

� ��

�3���1&:3� 8� #����� ����� ������
� ��
���� ����� 
��	���� ��))���������


��	��
� 
�� � ���	�

� ��� /���1&:3� �� #����� ��		��� ��� 
�
�6 	�
�����

�� ����
� ��
�	
�
� ��� 
�����
�� &�� ��� �

����� 7��	
� 
�
� �� ���
������

��
�	
��� � 
�����
�� ���� 	����'

MENU’ 

����

: 
E1: corrente di picco  

�' �9 ������
� �����

��' ���9 ������
� ��		���

MENU’ 

����

: 
L0:  controllo di velocit‡ o di corrente 

�' ���
����� �� ������
�

L1:  riferimento analogico o digitale  
       �' ��)������
� ���������

L6:  riferimento di corrente in modo comune o di fferenziale 
�' ��)������
� �� ���� ��))���������

L7:  limitazione della velocit‡ oraria in controllo di corrente
�' �9 ��		��� ����
������ �� #�����
6

L8:  limitazione della velocit‡ antioraria in controllo di corrente  
       �' �9 ��		��� ����
������ �� #�����
6

��

�������	
�����	


����


�������	
�����	


��
�
����

�����

���

���


�
����
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�������� �	
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������ 
����

��� ���� � ����� ������ 
	 ����

��

��	���

����

������� 	� 
���
���� �� ����
��� �� 	����
������� 
�� ����������� 	���� 
�
�


���� 
���������� �
� 	�� ����
��

10K0

-RE F

S C H E DA  AS SI
C .N.C .

220pF

-10

4

T PR C

9

Ω42K2

2
100nF

10K010K0 Ω Ω

1

+R EF

Ω10K0 Ω 10K0

100nF

Ω

Ω20K0
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• controllo di velocità con riferimento analogico in modo comune 

con +/-10V o inferiore. 
�� ������ 
������
������ ������
� 	�� ����
� ����� �
���������� ��
� ��

����� �
�
�� 
�� �� ������� 	� ���� �� ��
����� �  �!�"#$ ����
� 
��

������� 	� ���� �� ��
����� %  �!�"#$ ������
� 	�� ����
� ��
� �� �����

�����
�
���

MENU’ 

����

: 
L0:  controllo di velocit‡ o di corrente  
       �& 
���
���� �� ����
���

L1:  riferimento analogico o di gitale 
�& 
���
������ �������
�

L4:  inversione dei riferimenti di velocit‡ o di corrente  
�& 
���
������ 	� 
�

���� � 	� ����
��� 	�
����

L5:  limite di corrente interno o esterno  
�& ������ 	� 
�

���� ����
�� 

ΩΩ10K0 10K0+R EF

-10

2 posizion i
In te rru tto re

+10

5

4

Potenz iom etro
este rno

GN D

Ω10K 1

3

2

-RE F

Ω20K0

100nF

ΩΩ10K0 10K0

100nF

S C H E DA A SS I
C .N.C . 3

GN D

-RE F

2

10K010K0 Ω Ω

100nF

+R EF

1

100nF

10K010K0 Ω Ω

Ω20K0

 
Non usare potenziometri con valore inferiore a 10KΩ 

�����������
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• controllo di velocità con riferimento analogico differenziale o in 
modo comune e limitazione analogica della corrente 
'����� 
������
������ 
������� 	� 
���
����
� �� ����
��� 	�� ����
� 
��

�� 
���
������ �������
� 	����
������� � �� ��	� 
����� �
����� � ��
�����

��%  �(�!�"#� )��������� 	�� ��
����� *  +,!-# 
������� 	� ������
� �� 
�
�


���� 	�� 
����
����
� 	� � �� ����
� 	� ��

� 	� ������$ �
����� ��� ��������

	� ��� � ����� ,�
 ������
� ������ ���� 	� 
���
����$ �������
� �

��
����
� 
��� �����&

MENU’ 

����

: 
L0: controllo di velocit‡ o di corrente  
      �& 
���
���� �� ����
���

L1: riferimento analogico o digitale  
�& 
���
������ �������
�

L4: inversione dei riferimenti di velocit‡ o di corrente  
�& 
���
������ 	� 
�

���� � 	� ����
��� 	�
����

L5: limite di corrente interno o esterno  
�& ������ 	� 
�

���� ����
��

� ��� ���� 	�


��
���

�	�


������� 	� 
���
���� �� ����
��� 
�� 
���
������ �� ��	� 
����� �

����������� �������
� 	���� 
�

����&

di v eloc ità in m odo c omune
Usc ita r ifer imento analogico

C .N.C .
SC HE DA A SSI

ΩΩ10K0 10K0

T PR C Ω42K2

10K0
220pF

Ω

9

GND

3

-RE F

100nF+REF

2
100nF

20K0 Ω

10K0Ω1 10K0 Ω
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• controllo di velocità con riferimento analogico differenziale o in 
modo comune e limitazione della corrente commutabile tra due 
valori. 
������ �	
��
�����	
� �	
��
�� �� �	
��	����� �� ���	���� ��� �	�	�� �	
 �


��������
�	 �
��	
��	 �������
����� 	 �
 �	�	 �	��
� ������� � �	������ ���

�������� � �� �������� �� �	���
�� �� ��
��� ���	���
�	 �� ��������	 � �	


���	�� �	�����	 ��� ! � "" #

$� ���	�� ����� �	���
�� % �������
��� ��� ��������	 �� �� �� �	�����	 "

�&'�(� 
	
 % �	���
��	) �������
�� % �������
��� ��� ��������	 � �� ��

�	�����	 " �&'�(� % �	���
��	 �� �	�����	 * �+�!,�# �- �	���.��� /��
��

�	������� �� �	�	) �� �
 ������ �� �	���
�� �� �
 ����	 ��������
�	 �� �	�����

�	 " �&'�(�# '�� 	���
��� /����	 ���	 �� �	
��	��	) ���	����� � ���������

�	�� ��
��0

MENU’ 

����

: 
E1: corrente di picco ; ����
���� �
 1 �� �	���
�� ������� � 	 � � � � � �

������� ��� ������ 
!0 !1 ����� ��
���

""0 �!!1 ����� ��
���

E6: limitazione della corr ente di picco  
!0 !1 ����� �	���
�� �� ����	

""0 �!!1 ����� �	���
�� �� ����	

MENU’ 

����

: 
L0:  controllo di velocit‡ o di corrent e 
       !0 �	
��	��	 �
 ���	����

L1:  riferimento analogico o digitale  
!0 ��������
�	 �
��	
��	

L4:  inversione dei riferimenti di vel ocit‡ o di corrente  
!0 ��������
�� �� �	���
�� 	 �� ���	���� �������

L5:  limite di corrente interno o esterno  
!0 ������ �� �	���
�� �
���
	

Corrente desiderata (A) x 100  

I picco (A)  
Valore da impostare =  


